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1. (12 ptos.)
Sea T : R5 −→ R3 una transformación lineal definida por
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Hallar

a) matriz asociada AT a la transformación T en la base canónica

b) una base del núcleo de T

c) una base de la imagen de T

2. (12 ptos.)

Sea W =gen
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⎭ un subespacio en R3.

Hallar

a) una base ortonormal para W

b) una base para W⊥

c) sea v =
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3. (11 ptos.)
Sea {v1, v2, v3, v4} una base en R4. Demostrar que {v1; v1 + v2; v2 + v3; v3 + v4} también
es una base en el mismo espacio.

4. (10 ptos.)

Sea A =

⎛
⎝

1 4 −8
4 7 4

−8 4 1

⎞
⎠

a) Probar que λ = −9 es un autovalor para A.

b) Hallar un autovector correspondiente a λ = −9.


